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Banda de Transporte y Clasificacion

Sensores
Actuadores
- Técnica de BUSes \




El montaje, la instalacion, la puesta en servicio y el manteni-
miento de maquinas e instalaciones de produccién modernas
exigen cada dia mas conocimientos especiales del personal
calificado. La creciente integracion, o accién combinada de la
mecanica, la electricidad, la electronica y las técnicas de comu-
nicacién hace necesaria una calificacién en todos estos campos

Control por PLC

asi como una capacidad de pensar en visién de conjunto.

Para la adquisicion de los conocimientos y manualidades nece-
sarias en un tiempo no muy largo y con una aportacion finan-
ciera justificable, es indispensable la utilizaciéon de modelos de
instalaciones para la ensefianzay el perfeccionamiento técnico.

en preparacion:
* Apiladora

* Gria de portico

* olros modelos

Opclones
* Equipo 02 12 056
extremos de carrera

. 2312026/27
Sensores de revoluciones

=  ofros sensores

Control por BUS ASi

La Banda de transporte y clasificacion desarrollada por

ELWE se caracteriza por las ventajas fundamentales:

« La clasificacion de objetos pequefios segun el material, el
tamano, la forma, el color y la tolerancia hace posible una
utilizacion de diferentes sensores de acuerdo con los ejerci-
cios y la practica.

* El montaje y el ajuste sencillos y rapidos de sensores de
diferentes clases y dimensiones, correspondiendo a los ejer-
cicios y sin tener que utilizar ninguna herramienta especial
hacen de la ensefianza una actividad que apela a la iniciativa
propia del alumno.

* Las componentes neumaticas, eléctricas y electronicas se
pueden conectar por medio de acoplamientos rapidos y de
enchufes y luego se conectan rigidamente con la unidad de
control montada separadamente.

+ La sencilla concatenacion con otras lineas de transporte y
clasificacion, p €j. apiladoras o gruas de pértico hace posible
el montaje de instalaciones complejas.

El control electroneumatico esta montado por separado sobre
una placa portadora. En esta forma es posible realizar diferen-
tes conceptos de control para ser comprobados en sus ventajas
y deficiencias:

sin BUS de campo

| con BUS de campo

» Alternativamente es posible utilizar, para el control de los
cilindros, valvulas aisladas o grupos de valvulas aptas para
conectar a un BUS.

+ Como aparatos de automatizacién es posible aplicar diferen-
tes tipos o marcas de PLC, PC de la industria o un controla-
dor ASi.

» Para crear una red descentralizada es posible utilizar dife-
rentes clases de sistemas de BUSes, como son: BUS AS;,
InterBUS, ProfiBUS. También es posible al acoplamiento
entre si de diferentes sistemas de BUSes.

El interface AS, el interface Actuador - Sensor, fue creado en
1990 como una alternativa mas econdémica al cableado por
medio de mazos de cables y ahora ha sido normalizado. Sen-
sores y actuadores binarios se conectan en red por medio de
un cable de dos lineas, que transporta tanto la energia como
los datos y es muy sencillo de instalar. Una amplia oferta de
sensores y actuadores esta en el mercado representada por
mas de 60 empresas fabricantes y hace posible la realizacién
de soluciones complejas para proyectos de automatizacion.
Con la combinacién del equipo ASi creada por ELWE es posible
estudiar los conceptos fundamentales de sistemas de BUSes
modernos en base a ejemplos y con un nivel de costes bajo y
desarrollar una ensefianza que motive a los alumnos.



Banda de transporte y clasificacion

Placa de perfil de aluminio con
unidad de mantenimiento neumatica

Opcional:
Sensor de revoluciones

(dediscode sectores) ................. 2312 026
incl. rodaja de impulsos, 24 dientes

Sensor de revoluciones (de ranuras) . .. .. 2312 027
incl. rodaja de impulsos, 8 dientes

Equipo "Extremos de carrera”. .......... 02 12 056

compuesto de 6 interruptores cilindricos de control remoto y
6 cables de conexién 0,6 m; casquillo M8 / enchufe M12

Equipo
"Banda de transporte y clasificacién”.... 02 12 050

La instalacion se compone de, una banda transportadora fuerte,
un accionamiento de 24 V CC de revoluciones ajustables,
5 soportes para sensores y 3 cilindros neumaticos de doble
accioén con lanzadoras. Todas las partes estan montadas sobre
placa de perfil de aluminio antideslizante. Los sensores se
pueder fijar y ajusiar rapido sin herramientas. Las conexiones
neumaticas con los actuadores se hacen por enlaces de man-
gueras enchufables. En los cilindros se pueden montar ademas
fines de carrera. Para la alimentacién es necesario una fuente
de 24 V CC (min. 2 A) estabilizada.

Advertencia:

El aparato de red de ASi del equipo 02 12 055, véase proxima
pagina, lleva ya la fuente de alimentacion de 24 V.

El equipo se compone de:

1 Banda de transporte y clasificacion . .......... 2312010
2 Objeto de prueba, aluminio. ................. 2312070
2 Objeto de prueba, plastico, rojos ............. 2312 071
2 Obijeto de prueba, plastico, negros............ 2312072

1 Cable de conexion, negro, enchufe M12/M12 ... 23 12 073
La instalacién trabaja con los equipos ASi 02 12 054 y
02 12 055, para conectar la tensién de 24 V es necesario el
cable 23 12 028.

Equipo "Placa de perfil de aluminio con

unidad de mantenimiento neumatica”.... 02 12 051
compuesto de:
1 Placa de perfilde aluminio ................. 2312011

con unidad de mantenimiento neumatico
para llevar las valvulas o componentes ASi.

1 Manguera de poliuretano ................... 2312074
con acoplamiento para la conexién
de la alimentacién neumatica, 2 m, 6 mm x 1 mm.

1 Cable de acometidaared................... 9345015
con toma alabeada, 2,5 m.

Equipo "Sensores estandares" ......... 02 12 052
compuesto de:
1 Sensor, inductivo, M18x1.................. 2312 021
1 Sensor, capacitivo, M18x1................. 2312022
1 Sensor, puerta fotoeléctrica ................ 2312035
de reflexion, M12 x 1
1 Tripleprisma, redondo,d=21mm............ 2312 046
Equipo "Bloque de valvulas
para control eléctricocon PLC"......... 02 12 053
1 Blogue de tres valvulas de 5/2vias . . ... ...... 2312012
3 Adaptador, .......... ... 2312013
conexion de las valvulas /
casquillos de seguridad de 4 mm
Cables de conexién de seguridad:
3 100cm, rojo,25mm2 ... ... ........... 57 00 600
3 100cm,negro,25mm2. ... ... ... ........ 57 00 200
Mangueras de poliuretano:
1 2m,4dmmx0,65mm,amarilla .............. 2312075
1 2m,4mmx065mm,roja.................. 2312 076
1 1m8mmxtmm,amarilla................. 2312077
3 Cables de conexiéon para sensores, 1m,. ...... 2312 078
Casquillo M12 / 3 x enchufes de seguridad
de 4 mm
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La placa de perfil de aluminio con unidad de mantenimiento neumatico,
equipada con las componentes del equipo 02 12 054 y 02 12 055.

Equipo "BUS ASI"................ ... 02 12 054
1 Unidad ASi paradireccionar. ...................... 2312030
3 Mddulo ASi, parte superior, activo, Air-Box ........... 2312020
1 Médulo ASi, parte superior, activo, 4 entradas. ... ... .. 2312016
4 Mddulo ASi, parte inferior FK-E ... ................. 2312053
3 Modulo ASi, parte superior, activo, 2 teclas luminosas .. 23 12017
3 Mobdulo ASi, parte inferior, FK. . . ................... 2312047
4 Derivaciones bipolares para cable plano ASi .. ..... ... 2312025
1 Cable plano ASi,amarillo1Tm. ..................... 2312018
1 Cable plano ASi,negro, 1m....................... 2312 056
3 Cable de conexién parasensores .................. 2312024
0,6 m, casquillo M12 / enchufe M12
1 Manguerade poliuretano, ........................ 2312075
2m, 4 mm x 0,65 mm, amarilla
1 Manguera de poliuretano, ........................ 2312076
2m, 8 mm x 1 mm amarilla,
1 Manguera de poliuretano, ........................ 2312077
1 m, 8 mm x 1 mm, amarilla
6 Reductores,8mm/4mm ........................ 9023016
2 AcoplesenT,d=8mm .......................... 9023017
2 Piezaangular90°,8mm ........ ... ... ... ... 9023018

Para ofertas e informacién de precios dirijase a:
1

Casa matriz. ELWE-Lehrsysteme GmbH ¢ ElwestraBe 6
D - 38162 Cremlingen / Schandelah

En la técnica de construccion de maquinas e instalaciones la
mayoria de las componentes de automatizacién son productos
estandares, que entregan o necesitan un bit de informacion. En
la técnica de conexion convencional se hace el cableado de
cada contacto de un aparato paralelamente en la maquina o
hacia el armario central de control. Asi se originan grandes
mazos de cables, los llamados arboles de cables.

Con la tecnologia de "BUS-Interface-Actor-Sensor", brevemen-
te BUS ASi, se sustituyen las muchas conexiones aisladas y
los distribuidores por un cable plano de dos hilos. Un ramal lleva
un master (controlador) y como max. 31 esclavos. Los esclavos
pueden ser sensores o actuadores ASi o unidades aptas para
conectar a un BUS, en las cuales es posible conectar sensores
o actuadores convencionales. Los contactos se realizan asi por
la técnica de penetracion.

El BUS ASi es el nivel mas bajo en el modelo jerarquico de la
técnica de automatizacion. El enlace con el nivel superior si-
guiente llamado "BUS de campo" se realizar por el llamado "Link
BUS de campo / BUS ASi".

Equipo "Controlador y fuente

de alimentacion para el BUS ASi" ....... 02 12 055
1 Aparato de red combinado ASi, 230 VAC,28...6 A ... 2312014
1 Controlador ASi, 1 Master, RS232C................. 2312015
1 Piloto de puestaatierra.......................... 2312054

1 Cable de conexion a PC para el controlador ASi,2m ... 2312019

Programa "BUSASi" ................ 2312 057.2
(Version de ensefanza)

para configurar, programar, diagnosis y visualizacién; Licencia
para un aula, incl. manual.

Opcional:

Sensor ASi, inductivo ................. 2312029
para conectar directamente al BUS.

EQUIPO. . ... ittt c i e 02 12 040

"Banda de transporte y clasificacion, completa incl. senso-
res estandares, sensor de revoluciones, e instalacion ASi
preprogramada ya en funcion".
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